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欢迎使用
Mech-Eye 工业级 3D 相机是梅卡曼德（雄安）机器人科技股份有限公司研制的结构
光 3D 相机。您可通过配套软件 Mech-Eye SDK 控制本产品采集 2D 图、深度图及
点云。

 ● 使用前请仔细阅读本说明书，并妥善保管。
 ● 因产品改进，本说明书与实际产品可能略有差异。有关本产品的最新信息，请访
问梅卡曼德官方网站。

 ● 本使用说明书的内容在编写过程中，每个部分均经过检查。如您发现任何错误或
有任何疑问，请随时与梅卡曼德联系。

 ● 图示仅供参考，请以实物为准。
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符号约定
本说明书使用以下符号来突出不同级别的说明。

符号 说明

危险类说明，表示可能导致人员伤亡的重大危险或设备损坏的情况。

警告类说明，表示可能导致人员伤害、产品故障或业务中断。

注意类说明，表示提醒操作者关注重要的注意事项、使用限制等，
以防范潜在的人员伤害和财产损失风险。

提示类说明，表示提示操作者应正确理解使用本产品所需的信息。

危险

警告

注意

提示

资料获取
 ● 访问梅卡曼德官方网站（www.mech-mind.com.cn）获取产品的最新信息。
 ● 访问梅卡曼德文档中心（https://docs.mech-mind.net/zh/index.html）获取
用户手册、技术参数文档和开发资料等。

 ● 扫描以下二维码获取在线用户手册。

在线用户手册 下载中心

http://www.mech-mind.com.cn
https://docs.mech-mind.net/zh/index.html
https://mechmindonedrive-my.sharepoint.com/:f:/g/personal/no-reply_onedrive_mech-mind-robotics_com_cn/EgDQS-RN8QBMusYz9Si3ZkkBKzjWZ_xrgaICbbL-Na_NzQ?e=4BV6CK
https://downloads.mech-mind.com.cn/?tab=tab-front
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一、安全须知

使用环境须知

安装须知

 ● 为保证本产品正常散热，请确保其周围空气流动性良好。如将本产品安装在
封闭空间内，需增加主动散热措施。

 ● 本产品安装完成后，请确认线缆连接无误后再接通电源，请勿带电操作。

使用须知

警告
 ● 本产品包含激光组件，激光有危险。在使用本产品前，请知悉并掌握激光安
全使用须知。

注意
 ● 开始使用本产品前，请务必阅读本使用说明书，以知悉安全、正确的使用方
法。阅读后请妥善保管本使用说明书，以备日后查阅。梅卡曼德对于不当或
错误操作本产品而造成的损坏、伤害以及任何法律责任不予负责。

 ● 遵循本使用说明书中的警告，可有效降低风险，但无法消除所有风险。未按
本使用说明书要求使用、维护、保养本产品，可能导致本产品部分功能故障、
设备损坏、数据遗失或其他不可预见的后果。

 ● 本产品需由专业技术人员进行安装、连接、使用与维护，以确保本产品可以
安全和正常运行。

危险
 ● 本产品属非易爆区域使用物品，请勿在易爆区域使用。请勿在本产品附近放
置腐蚀性物品或易燃易爆等危险品。

 ● 请勿将本产品置于明火处或高温下，以免发生火灾；请勿将本产品放入火中，
或进行机械粉碎，否则可能导致爆炸。

注意
 ● 请根据本产品技术参数中的工作温度、工作湿度、振动和冲击耐性确认使用
环境是否符合要求。

 ● 环境温度应保持在本产品工作温度范围内，避免频繁或大幅度变化，确保使
用环境的温度变化速率不大于 10℃ / 小时。对长期精度稳定性要求高时，
需维持环境温差稳定。

 ● 请在室内使用本产品（LSR S 型号除外）。
 ● 请勿在海拔 4000 米以上的环境中使用本产品。
 ● 本产品需安装在通风且开阔的地方。请勿将本产品安装在潮湿、多尘的地方。
 ● 请勿将本产品安装在阳光直射的地方或照明设备附近。如无法避免，请使用
遮光布或遮光板等使本产品不会受到影响。

 ● 请勿将本产品安装在容易受到震动或冲击的地方。
 ● 请勿将本产品安装在容易受到水、油等飞沫波及的场所。

危险
 ● 安装和布置线缆时，请远离高压线。

注意

警告
 ● 本产品为精密仪器，使用过程中，请勿使其经受强烈冲击或震动，如产品掉
落或与其他设备碰撞。强烈冲击或震动可能导致本产品的性能明显下降或无
法正常运行。

 ● 请勿让金属片、粉尘、纸张、木屑等异物进入本产品内部，否则可能导致火灾、
触电、功能故障等问题。

 ● 请勿对本产品进行任何形式的改装。自行维修或拆卸等可能导致火灾、触电、
功能故障等问题。

 ● 请勿直视本产品发射的光束。

注意
 ● 首次使用前，请检查本产品的外观，确认是否有划痕、凹陷、变形等磕碰痕迹。
如有，请立即联系当地销售代表。

 ● 首次使用前，请撕掉本产品的保护膜。
 ● 每次使用前，请您仔细检查本产品，确保其处于可正常工作的状态，且无损
坏、进水、散发异味、冒烟或螺钉损坏、脱落等现象。如使用时出现上述现
象，请立即关闭电源，停止使用。

 ● 为保障本产品采集的数据精度达到技术参数中的标称值，使用本产品前请先
暖机。请查看“七、使用”一节确认暖机的详细方法。

 ● 调节参数时，请勿关闭电源，否则可能遗失部分或全部的参数修改内容。
 ● 高温会导致电源线老化，请定期检查电源线，确保电源线正常，无老化现象。
如电源线老化，请联系梅卡曼德重新购买。

 ● 如长时间不使用本产品，建议关闭电源。

提示
 ● 本产品为精密仪器，其精度受到温度变化和使用时长等因素的影响。建议每
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废弃须知

适配器 / 导轨电源使用须知

激光安全使用须知

6 个月进行一次内参检查和内参矫正（如需要）。

危险
 ● 请勿将适配器 / 导轨电源或电源线投入火中或加热。

警告
 ● 请勿在电源接口、适配器 / 导轨电源或电源插座潮湿的情况下使用。
 ● 请使用正确的电源电压，否则可能导致火灾或触电。电源线和适配器 / 导轨
电源需要可靠接地。推荐使用梅卡曼德提供的适配器 / 导轨电源。如需更换，
请使用满足相应安全标准要求或获得 CCC 认证的适配器 / 导轨电源。

注意
 ● 适配器 / 导轨电源需放在配电箱中使用，适配器 / 导轨电源请勿安放在难以
断电的地方。

 ● 仅可使用铜导体。

 ● 本产品有激光辐射，请避免眼睛受到直接照射。请勿直视激光束及其反射激
光束。请勿对着人发射激光。观察激光束可能引发眩目和视后像等视觉干扰，
请严格遵循说明书中的操作和调试要求。

 ● 请勿使用光学仪器（如望远镜）直视激光束，否则可能对眼睛造成伤害。
 ● 激光束不得与眼睛处于同一水平线，请勿将激光光路设置成人眼高度。
 ● 请充分考虑激光光路。激光被镜面反射或漫反射可能导致操作者暴露在反射
光的危险中，请使用遮挡物防止激光伤害。

 ● 如未按说明书操作，可能受到有害辐射的照射。
 ● 本产品不具备拆解时停止发射激光的机制。严禁拆解本产品。

提示
 ● 废弃本产品时请遵守当地法规，共同保护自然环境。请勿将旧电池扔进生活
垃圾中；请勿随意丢弃，不当处置可能污染环境。

警告

二、包装清单

 ● 相机

 ● 配件袋

 ● 使用说明书

 ● DC 电源线  ● 网线

使用说明书

M8 × 20 内六角圆柱头螺栓，2 颗

M4 × 8 内六角圆柱头螺钉，8 颗

M8 × 20 T 型螺栓，2 颗

M8 螺母，2 颗 M8 法兰螺母，2 颗

M5 × 8 内六角圆柱头螺钉，8 颗

M8 垫片，2 片

M4*8 M5*8

M8*20

Ø6 × 10 定位销，4 颗

https://www.mech-mind.com.cn/
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三、可选配件
 ● 导轨电源  ● 标定板（除 UHP-140 外）

提示
如需查看导轨电源或标定板的技术参数，请联系梅卡曼德。

提示
 ● 请以包装箱内的包装清单为准。
 ● 使用前，请确认包装完好，相机无损坏，配件无缺失。如有损坏或物品缺失，
请联系梅卡曼德。

 ● 如需查看线缆的技术参数，请访问梅卡曼德下载中心。
 ● 标定板为 UHP-140 的标准配件，对于其他型号，标定板为可选配件。
 ● 标定板放置在包装箱内，尺寸较小，请注意检查。

扎带，50 条

标定板（仅 UHP-140）

线缆固定架，1 个 四、功能示意图
DEEP、LSR S、LSR L、LSR XL、PRO S、PRO M 和 UHP-140

序号 名称 功能

① DC 24V 电源接口 1: GND
2: GND

3: 24V DC
4: 24V DC

② ETH 网口

1: MD3_P
2: MD2_N
3: MD2_P
4: MD0_P

5: MD1_P
6: MD0_N
7: MD3_N
8: MD1_N

③ PWR 指示灯

熄灭：电源未连接
绿色常亮：电压正常
黄色常亮：电压低于 16V 或高于 28V
红色常亮：电压低于 12V

④ LINK 指示灯 熄灭：网络未连接
绿色常亮或闪烁：网络已连接

⑤ SYS 指示灯

熄灭：未启动
绿色常亮：正在启动
绿色闪烁：正常运行
黄色闪烁：电压不稳定或温度异常
红色闪烁：严重异常

⑥ SCAN 指示灯 绿色常亮：正在采集和处理数据
熄灭：未在采集和处理数据

1 2

34

①

1 2

3
456

8

7

②

③ ④ ⑤ ⑥
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NANO、NANO ULTRA 和 Welding

1 2

34

③

1 2

3
456

8

7

④

① ②

序号 名称 功能

① PWR 指示灯 熄灭：电源未连接
绿灯常亮：电压正常

② LINK 指示灯 熄灭：网络未连接
绿色常亮或闪烁：网络已连接

③ ETH 网口

1: MD3_P
2: MD2_N
3: MD2_P
4: MD0_P

5: MD1_P
6: MD0_N
7: MD3_N
8: MD1_N

④ DC 24V 电源接口 1: GND
2: GND

3: 24V DC
4: 24V DC

提示
上图以 NANO 为例。

五、安装
相机可通过以下方式安装：

安装方式 要求

安装至机器人末端法兰
上，随机器人移动。

 ● 相机与机器人末端法兰需保持相对静止。
 ● 固定相机线缆时，需预留出一定长度，使线缆可随
机器人移动而不因拉扯损坏。

 ● 数据采集过程中，机器人需停止运动，使相机保持
静止。同时，机器人及周围设备不可遮挡相机视野。

安装至固定支架上，不
随机器人移动。

 ● 支架需保持稳定，无晃动。
 ● 相机与支架需保持相对静止。
 ● 数据采集过程中，周围设备不可遮挡相机视野。

安装至滑轨上，随滑轨
运动。

 ● 相机与滑轨上用于安装相机的表面需保持相对静止。
 ● 滑轨启动、停止及移动过程中产生的振动和冲击需
在相机的振动和冲击耐性范围内。

 ● 数据采集过程中，滑轨需停止运动，使相机保持静止。
同时，周围设备不可遮挡相机视野。

注意
 ● 请根据技术参数中的工作温度、工作湿度、振动耐性和冲击耐性确认使用环
境是否符合要求。

 ● 需保证通风散热或接触导热，避免在完全密闭的空间（如密闭防护罩）内使
用相机。

 ● 为保证相机采集的数据质量良好，在满足视野和机器人运动空间等要求的前
提下，应使相机到目标物体表面的距离在推荐工作距离的范围内。请查看技
术参数确认推荐工作距离。

 ● 请通过合理规划机器人路径等措施避免相机与其他设备碰撞。
 ● 连接相机和机器人 / 滑轨的转接件或固定支架需自行准备。请查看技术参数
确认相机安装孔和定位孔的尺寸和位置，以及对安装面的平面度要求。

 ● 请至附录页扫描二维码 QR-01，查看相机线缆安装与敷设规范。

确定安装方式后，请根据以下小节，通过相机转接件或螺纹孔将相机固定至安装面上。

https://docs.mech-mind.net/zh/suite-software-manual/latest/appendix/camera-cable-mounting-guidelines.html
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使用相机转接件安装

提示
 ● 发货时，相机转接件已安装至相机背部。
 ● 可将线缆固定架安装至相机转接件上。详见“安装线缆固定架”。

如下图所示，放置 2 片 M8 垫片和 2 颗 M8 × 20 T 型螺栓，然后使用开口扳手拧紧
2 颗法兰螺母。推荐扭矩为 12~13N·m。

 ● DEEP、LSR S、LSR L、LSR XL、PRO S、PRO M 和 UHP-140：

提示
 ● 请自行准备尺寸合适的内六角扳手和开口扳手。
 ● 如安装面过厚，请自行准备长度合适的螺栓或螺钉。
 ● 安装面开有定位孔时，可使用定位销辅助定位相机。

使用相机转接件可将相机安装至以下两种安装面上：
 ● 欧标 T 槽铝型材
 ● 有安装孔的安装面

安装至欧标 T 槽铝型材

 ● NANO：

 ● NANO ULTRA 和 Welding：
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如下图所示，放置 2 片 M8 垫片和 2 颗 M8 × 20 内六角圆柱头螺栓，然后使用开口
扳手拧紧 2 颗螺母。推荐扭矩为 12~13N·m。

安装至有安装孔的安装面

 ● NANO：

 ● DEEP、LSR S、LSR L、LSR XL、PRO S、PRO M 和 UHP-140：

 ● NANO ULTRA 和 Welding：

安装线缆固定架

安装线缆固定架后，可使用绑带将线缆妥善固定，避免拉扯损坏线缆或插头。

如下图所示，使用内六角扳手拧紧 2 颗 M5 × 8 内六角圆柱头螺钉。推荐扭矩为
2.2~2.5N·m。

 ● DEEP、LSR S、LSR L、LSR XL、PRO S、PRO M 和 UHP-140：可使用不同
位置的螺纹孔（箭头所指）安装线缆固定架。
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使用相机背面螺纹孔安装

提示
LSR S、NANO ULTRA 和 Welding 使用此安装方式时，需将相机背面贴紧金
属散热面安装，防止相机散热不良，影响正常工作。

1. 使用内六角扳手拆卸相机转接件。LSR S、NANO ULTRA 和 Welding 还需拆卸
散热板。

2. 如下图所示，将对应规格的内六角圆柱头螺钉放入安装孔内，使用内六角扳手按
顺序先预紧，再拧紧螺钉。

 ● NANO ULTRA 和 Welding：M4 × 8 内六角圆柱头螺钉（推荐扭矩：1.4~1.6N·m）
 ● 其他型号：M5 × 8 内六角圆柱头螺钉（推荐扭矩：2.2~2.5N·m）

提示
不同型号所需的螺钉数量不同。

 ● NANO：

 ● NANO ULTRA 和 Welding：

 ● DEEP、LSR S、LSR L、LSR XL、PRO S、PRO M 和 UHP-140：

1

4

3

2

 ● NANO：

8

1

26

7
5

4
3
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使用相机顶部螺纹孔安装
以下型号顶部提供用于安装的螺纹孔：LSR S、LSR XL、NANO ULTRA、UHP-
140 和 Welding。

1 24

3

1. 使用内六角扳手拆卸相机转接件。
2. 如下图所示，将对应规格的内六角圆柱头螺钉放入安装孔内，使用内六角扳手按

顺序先预紧，再拧紧螺钉。
 ● NANO ULTRA 和 Welding：M4 × 8 内六角圆柱头螺钉（推荐扭矩：1.4~1.6N·m）
 ● 其他型号：M5 × 8 内六角圆柱头螺钉（推荐扭矩：2.2~2.5N·m）

 ● NANO ULTRA 和 Welding：

1

2

3

六、连接

 ● 网线：将网线的航插头插入相机的 ETH 网口，RJ45 接头插入工控机的网口。
 ● DC 电源线：将 DC 电源线的航插头插入相机的 DC 24V 电源接口。

导轨电源 DC 电源线 网线

凸起

豁口

连接网线与 DC 电源线时：
1. 将航插的凸起对准对应接口的豁口插入。
2. 拧紧紧固螺母。推荐扭矩为 0.7N·m。拧紧后，约有 2mm 间隙。

注意
 ● 推荐直接连接工控机和相机，以保障数据传输的速度和稳定性。如工控机网
口数量不足，请使用带宽至少千兆的工业级交换机 /路由器连接工控机和相机。

 ● 请勿使用带宽低于千兆的交换机 / 路由器或扩展坞。否则，可能导致网络不
稳定，数据传输失败。

 ● 请使用 CAT5e 或以上级别的屏蔽网线。
 ● 当相机安装在机械臂或其他移动装置上时，连接相机端的 DC 电源线与网线
需妥善固定，防止拉扯损坏线缆或插头。

网线和 DC 电源线
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导轨电源

提示
 ● 请自行准备 AC 电源线。
 ● 本章的导轨电源为梅卡曼德提供的导轨电源。如您自行准备导轨电源，请查
看对应的说明书进行连接。

 ● AC 电源插座应采用有保护接地线（PE 线）的单相三线电源插座。

1. 使用一字螺丝刀拧松导轨电源端子上的螺钉。
2. 连接DC电源线：将2根标签为 +V的线缆分别接入导轨电源上的2个 +V输出端子，

2 根标签为 -V 的线缆分别接入 2 个 -V 输出端子，1 根标签为 PE 的线缆接入接地
端子（ ）。

3. 连接 AC 电源线：将火线接入导轨电源上的 L 输入端子，零线接入 N 输入端子，
地线接入接地端子（ ）。

4. 使用一字螺丝刀拧紧端子上的螺钉。

注意
 ● 导轨电源输入相机的电压需达到 24V。
 ● 导轨电源须放在配电箱中使用。
 ● 导轨电源或连接导轨电源的导轨应可靠接地。如多台导轨电源安装在同一导
轨时，安装时导轨电源应保持一定间距。

N   L

-V -V +V +V

输入端子

输出端子

错误 正确

七、使用

本产品由配套软件 Mech-Eye SDK 控制。请至附录页扫描二维码 QR-03 访问梅卡
曼德下载中心，下载并安装最新版的 Mech-Eye SDK。

使用 Mech-Eye SDK

 ● 连接时，请最后接通电源。接通电源后，PWR 指示灯应绿色常亮。否则，
请联系梅卡曼德。

为保障本产品采集的数据精度达到技术参数中的标称值，开始使用本产品前请先进行
连续数据采集来暖机。

 ● 推荐暖机时间：UHP-140 和 LSR S 为 60 分钟，其余型号为 30 分钟。
 ● 推荐数据采集间隔：按照实际使用时的数据采集间隔进行暖机。如实际使用时的
数据采集间隔不固定，则推荐按照平均数据采集间隔进行暖机。例如，实际使用
时每 6~10 秒采集一次数据，则暖机时应每 8 秒采集一次数据。

暖机

下载并安装 Mech-Eye SDK

通过 Mech-Eye SDK，您可以连接本产品并控制其获取图像与点云数据。
推荐您在首次使用本产品采集数据前，通过 Mech-Eye SDK 检查内参，确认产品的
精度。

提示
首次在 Mech-Eye SDK 中连接本产品时，可能需要升级产品的固件。

请至附录页扫描二维码 QR-04 访问梅卡曼德文档中心，查看 Mech-Eye SDK 的详
细使用说明。

请至附录页扫描二维码 QR-02 查看有关线缆选型、线缆升压、使用导轨电源的注意
事项。

https://downloads.mech-mind.com.cn/?tab=tab-sdk
https://downloads.mech-mind.com.cn/?tab=tab-sdk
https://docs.mech-mind.net/zh/eye-3d-camera/latest/getting-started/index.html
https://docs.mech-mind.net/zh/eye-3d-camera/latest/hardware/camera-accessories.html
https://docs.mech-mind.net/zh/eye-3d-camera/latest/hardware/camera-accessories.html
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八、维护保养
定期检查
相机是精密仪器，请定期进行以下检查，确保相机处于最佳工作状态。

检查内容 问题处理措施 推荐检查频率
线缆与设备的连接是否牢固。 紧固线缆连接。

每日一次

线缆是否弯折或扭转。
改善走线方式，避免过度弯折和扭
转。折弯半径应不小于线缆的 8 倍
外直径（8D）。

线缆是否老化、磨损或破损。 联系梅卡曼德更换线缆。

线缆是否有焦糊味。
联系梅卡曼德更换线缆，并排查焦
糊出现位置及原因，防止问题再次
发生。

检查外观

检查线缆

检查内容 问题处理措施 推荐检查频率

外壳有无磨损、剐蹭和变
形。

 ● 调整周围设备的位置或运动路径，
避免与相机发生摩擦或碰撞。

 ● 如发生过碰撞：通过 Mech-Eye 
SDK 检查内参。如内参发生变化，
请停止使用相机并联系梅卡曼德。

每日一次

镜头玻璃内有无水渍或水
雾。

联系技术支持或送回梅卡曼德进行维
修。

检查相机转接件

检查内容 问题处理措施 推荐检查频率
相机转接件是否晃动，螺
丝是否松动。 紧固螺丝。

两周一次
相机转接件是否变形。

相机可能发生过碰撞，需通过 Mech-
Eye SDK 检查内参。如内参发生变化，
请停止使用相机并联系梅卡曼德。

存储
 ● LSR S：产品防护等级为 IP67，可有效防止粉尘和水进入其内部，影响其功能。
使用中应避免将产品长时间浸入水中。不使用产品时，请将其存于室内阴凉干燥、
通风良好的地方。产品存储温度范围：-20~60℃。

 ● LSR S 以外的型号：产品防护等级为 IP65，可有效防止粉尘进入其内部，影响其
功能。使用中应避免将产品浸入水中，置于高湿度的环境中，或长时间放在户外。
不使用产品时，请将其存于室内阴凉干燥、通风良好的地方。本产品存储温度范
围：-20~60℃。

警告
 ● 存放前请断开电源，以免火灾发生。
 ● 请勿将镜头正对太阳或对准强光源。强光可能会损坏图像传感器，导致图像
出现白色模糊现象。

清洁
清洁本产品前，请先断开电源。清洁机身时，请使用干净软布擦去灰尘和浮屑。如需
去除窗口玻璃上的污渍，可使用滴有镜头清洁剂或玻璃清洁剂的干净柔软无绒布小心
擦拭，以免划伤窗口玻璃。建议每日清洁一次。

警告
 ● 清洁本产品时，如未断电，可能导致触电风险。
 ● 推荐使用主要有效成分为异丙醇的清洁湿巾或清洁剂。请勿使用汽油、煤油
或其它有腐蚀性的物质。这些物质可能会损坏本产品的外观和内部结构。

 ● 请勿使用压力水枪或水管喷淋冲刷。由于进水导致的损害和损失，梅卡曼德
不承担任何责任。

 ● 本产品经过长期存储后重新使用时，请先进行清洁。

检查内参

检查内容 问题处理措施 推荐检查频率

通过 Mech-Eye SDK 检
查内参误差是否较大。

矫正内参。请至附录页扫描二维码
QR-05，查看内参检查标准。如矫正
后内参误差仍然较大，请联系梅卡曼
德。

六个月一次

https://docs.mech-mind.net/zh/eye-3d-camera/latest/viewer/intrinsic-parameter-tool.html#correct-intrinsic-parameters
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运输本产品时，请使用原包装，确保本产品得到充分保护，避免运输过程对其造成损坏。

运输

请至附录页扫描二维码 QR-06 访问梅卡曼德文档中心，查看常见故障及排查指导。

故障排查

如本产品出现故障，您可将其送回梅卡曼德进行维修。送回前，请先联系技术支持或
当地销售代表并提供故障的详细信息。

维修

十一、商标与法律声明
Mech-Mind、           等 Mech-Mind 系列商标、标识等是梅卡曼德（雄安）机器
人科技股份有限公司或具有关联关系主体之注册商标或商标，受法律保护，侵权必究。
© 2024，梅卡曼德（雄安）机器人科技股份有限公司
未经梅卡曼德（雄安）机器人科技股份有限公司（以下简称梅卡曼德）事先书面许可，
任何单位及个人不得以任何方式或理由对上述商标的全部或任何部分以使用、复制、
修改、传播、抄录等任何方式侵权，亦不得与其它产品捆绑使用与销售。
凡侵犯梅卡曼德商标权的，梅卡曼德必依法追究其法律责任。
梅卡曼德对于本使用说明书拥有一切权利。根据著作权相关法律规定，未经梅卡曼德
授权，任何个人或组织不得对本使用说明书的部分内容或全部内容进行复制、修改或
发行。对于购买并使用本产品的用户，您可以下载并打印或复制本使用说明书作为个
人或组织内部使用。未经梅卡曼德的授权，禁止将本使用说明书的内容用于任何其他
用途；且任何单位或个人不得转载本使用说明书中的部分或全部内容。

十、有害物质声明

部件名称
有害物质

铅
（Pb）

汞
（Hg）

镉
（Cd）

六价铬
（Cr(VI)）

多溴联苯
（PBB）

多溴二苯醚
（PBDE）

相机主体 × ⚪ ⚪ ⚪ ⚪ ⚪
电源 × ⚪ ⚪ ⚪ ⚪ ⚪
线缆 × ⚪ ⚪ ⚪ ⚪ ⚪
配件 × ⚪ ⚪ ⚪ ⚪ ⚪

本表格依据 SJ/T 11364 的规定编制。
○：表示该有害物质在该部件所有均质材料中的含量均在 GB/T 26572 规定的限
量要求以下。
×：表示该有害物质至少在该部件的某一均质材料中的含量超出 GB/T 26572 规定
的限量要求。

本标识适合用于在中华人民共和国销售的电子信息产品，环保使用期限
为 10 年。在环保使用期限内用户正常使用本产品，这些物质不会发生
外泄或突变，不会对用户的人身、财产造成损害。

九、免责声明
强烈建议为本产品使用梅卡曼德配套的电源和线缆，以确保符合安全和 EMC 辐射及
抗扰度标准。使用第三方电源和线缆产生的任何问题，梅卡曼德不承担任何责任。

https://docs.mech-mind.net/zh/eye-3d-camera/latest/support/troubleshooting.html
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附录：二维码索引
二维码编号 说明 二维码

QR-01 相机线缆安装与敷设规范

QR-02 线缆选型、线缆升压、使用导轨电源

QR-03 Mech-Eye SDK 下载

QR-04 Mech-Eye SDK 用户手册

QR-05 内参检查标准

QR-06 常见故障及排查指导


